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Programul de studiu Automatica si Informatica Aplicati

CADRU DIDACTIC DENUMIRE TEMA OBSERVATII

1.Sistem de avertizare intelligent pentru trecerile de pietoni

Prof.dr.ing.

L 2.Sisteme inteligente de contorizare a energiei
Popescu Luminita

3.Sisteme de actionare utilizate in realizarea robotilor

1 Automatizarea procesului si a fluxurilor unei farmacii

2 Sistem de control pentru un incubator

3 Analiza si optimizarea procesului de prelucrare cu CNC

Conf.dr.ing. 4 Comanda unui robot cu controler Xmotion ce se deplaseazi printr-un labirint

Borcosi Ilie 5 Utilizarea realitatii augmentate 3D pentru vizualizarea unei linii de productie

6 Sistem automat de comanda a unui lift prin autentificare RFID

7 Sistem de monitorizare continui a emisiilor poluante la cos pentru un _grup termoenergetic

8 Sistem JetRacer pentru detectia si urmarirea obiectelor mobile pe teren

1 Sistem pentru perforarca membranelor subtiri

2 Sistem pentru testarea portantei motorului de drona

) 3 Sistem pentru controlul automat al presiunii aerului
Conf.dr.ing.

: 4 Masurarea inclinarii utilizind senzor de pozitie absoluta
Grofu Florin

5 Robot mobil cu telecomanda

6 Sistem de acces pe bazid de amprenti

7 Sistem pentru studiul regulatoarelor PID
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1 Dezvoltarea unui joc 2D utilizAnd platforma Unity \47
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2 Proiectarea si dezvoltarea unui website dedicat domeniului IT ’ e

ERy, rﬂf)c
3 Platformd e-commerce de rezervari pentru servicii

S.l.dr.ing. 4 Sistem IoT pentru monitorizarea si controlul vehiculului JetRacer
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Gilca Gheorghe 5 Sistem de mers adaptiv pentru un robot hexapod folosind algoritmi de control PID

6 JetRacer autonom pentru monitorizarea mediului (calitatea aerului, umiditate, temperatura)

7 Sistem de invétare automata pentru JetRacer intr-un mediu VR

8 Recunoasterea semnelor de trafic si adaptarea comportamentului vehiculului JetRacer

1 Monitorizarea conditiilor de mediu intr-o sera (temperaturd, umiditate, C0O2)

2 Sistem IoT de urmarire a culturilor (cu localizare GPS si senzori de sol)

3 Sistem de monitorizare a vehiculelor JETRACER in timp real

§Ldrdng 4 Navigatie autonoma a unui robot hexapod cu evitare de obstacole folosind modelul YOLO

Tonescu Marian 5 Robot tip platforma cu 6 grade de libertate pentru inspectie in medii periculoase

6 Robot hexapod cu sistem de monitorizare IoT — telemetrie live (curent, temperatura, pozitie)

7 Sistem automat de captare si clasificare inteligentd a imaginilor folosind retele neuronale st Raspberry Pi

8 Integrarea platformelor IoT pentru cresterea eficientei si reducerea costurilor pentru consumul de
energie electrica si termica al unui SMART CITY

1. Arhitectura serverless pentru un sistem IoT cu AWS IoT Core

2. Analiza traficului de date in retele IoT — studiu comparativ intre LoORaWAN, Zigbee si Wi-Fi

3. Sistem IoT pentru controlul accesului pe bazi de RFID si autentificare faciala

Conf.dr. T . T = P
4. Dezvoltarea unui asistent virtual inteligent pentru administrarea proceselor universitare

Runceanu Adrian : T : o :
5. Chatbot educational pentru disciplina Programare Orientati pe Obiecte

6. Promovarea online a unei firme de instalatii termice, electrice si automatizari

7. Dezvoltarea unei aplicatii web pentru gestionarea proiectelor studentesti, bazata pe baze de date relationale SQL

Conf.dr. 1. Studiu privind proiectarea unei centrale electrice fotovoltaice de 20 kW
Cristina lonici
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